
框架横走式三轴/五轴伺服机械手

www.topstarltd.com

Cross-walking Three-Axis/Five-
Axis Servo Driven Robots

MDW-110 / MDW-110s



MDW-110 
MDW-110s

注塑用机械手

TAKE-OUT ROBOT

型式  MODEL 单位 UNIT MDW-110sMDW-110

装箱动作（各轴256点）   

自由装箱点（115点×2处）   

取出侧前进姿势控制   

走行途中姿势   

落下测下降途中姿势   

顶针连动   

不良品排出回路   

初期不良品排出回路   

取出下降待机   

胶口途中开放（去程，返程）   

水口模内开放   

吸着确认单元（2回路）   

横走行待机   

滑移取出回路   

输送带启动信号   

内部存储记忆（最大100种类型）   

设定值锁定功能   

固定可动切换   

2国语言切换（中文，英文）

Packaging motion（Max. 256 points）       

Free packaging motion（115points×2stage）       

Forward and rotate at removing side       

Posture control during traverse       

Posture midway descent at release side       

Ejector link       

Defective product reject circuit       

Initial defective product reject circuit       

Delayed arm descent       

Midway runner release（Move，Revert）       

Runner release within mold       

Additional vacuum sensing unit（2 circuit）       

Delayed traverse       

Undercut extract circuit       
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外ِ尺格 ఆ왬偢曌ؐ扐ʧ拠扦⽬䀂Ꝭد汀    选项功能  À氖씆⩶쁢扶왢汐抧氆⽡        AKD总高愀  盀verall 癉eight       总长   盀verall 癍ength       走行行程   盅raverse 癔troke       主臂上下行程   瘮ain-arm 癗ertical 癔troke        主臂上下待机   瘮ain-arm 癗ertical 癔tandby愀      夹具安装有效空间   基座里侧面-箱体末端   瘣ase 癔ide 癇ace-Box 癆nd愀      副臂上下待机   瘴ub-arm 瘷ertical 癔tandby愀      主臂前进最大值   瘮ain-arm  reach 癎ax       主臂前进最大行程   瘮ain-arm 癄rosswise 癔troke 癎ax       主臂前后待机最小值   瘮ain-arm crosswise 癔tandby慶一in       主副臂接近最小值   瘮ain/Sub-arm proximity慶一in       副臂前进最大行程   瘴ub-arm crosswise 癔troke 癎ax       副臂前后待机最小值   瘴ub-arm crosswise 癔tandby慶一in       前后臂末端-箱体末端 瘤rosswise 療rm end-Box end瘤瘦瘧瘨瘩瘪瘫瘬瘭瘮瘯瘰1930(2070)mm           2805(3285)mm                  2000(2500)mm               225mm               445mm               470mm          ---                          250mm          1300mm                1125mm          960mm          175mm            340mm       —                        275mm    -  -  -                       960mm    -  -  -                       120mm           2105       Bottom of crosswise to chuck mount positio   n            MDW-110sMDW-110

Air nipper in chuck circuit      

NT gate cutting on crossmember of moving  

A      dditional vacuum sensing unit（4 circuits）      

P      roduct gripping 4 circuits      Mold close during ascend      Rotation unit      

Ejector return link

EUROMAP12      

EUROMAP 67      

 

 ◆夹具内剪刀回路   

◆NT剪切·可动侧   

   ◆吸着确认4回路   

   ◆制品夹ĠŐ梐路   

◆上升途中闭模   

◆回转单元   

◆顶针后退连动   

◆欧规12  

◆欧规67



ADD : No.2 Chuangxin Road, Datanglang, Dalingshan Town, Dongguan City, 

Guangdong Province.

地址：广东省东莞市大岭山镇大塘朗创新路2号

电话/TEL：0769-8305 0999    传真/FAX：0769-8584 5562

GUANGDONG TOPSTAR TECHNOLOGY CO.,LTD.

广东拓斯达科技股份有限公司

全国统一客服热线 Domestic Service Hotline 400-096-8005

www.topstarltd.com

有关产品性质和适用范围的说明并不保证产品属性，仅作可供了解的信息。我们的供货范围及提供的服务完全以

合同条款为准绳。技术数据和插图仅作为供货参考。保留更改权利。

Feature and scope of the product does not guarantee the product attributes,only for reference.Our scope of delivery 

and services provided are based solely on the terms of delivery and services provided are based solely on the terms 

of the contract.Technical data and illustration are only for reference .We reserve the rights of changing.
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